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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczgce wykonywania i odbioru
robdt elektrycznych zwigzanych z wykonaniem zasilania budynku toalety publicznej przy ul.
Sierakowskiego w Piasecznie

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot elektrycznych zwigzanych z wykonaniem zasilania budynku toalety publicznej przy ul.
Sierakowskiego w Piasecznie.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna obejmuje podane ponizej roboty elektryczne oznaczone nastgpujgcymi
kodami rob6t budowlanych:

45311200-2 — Roboty w zakresie instalacji elektryczne;j

45311000-0 — Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi normami
oraz definicjami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji technicznej (OST)

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich
zgodnos¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu
zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robdt, jesli wymagaé tego bedzie zarzadzajacego realizacja umowy, zostang poprawione przez
wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez
zarzadzajacego realizacjg umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladno$¢.
Decyzje zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementdow robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji
projektowej i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych
wykonania i odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy uwzglednia
wyniki badaf materiatow i jakosci robdt, dopuszezalne niedoktadno$ci normalnie wystepujgce przy
produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie wykonawca.



1.6. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Do prac towarzyszacych i tymczasowych zalicza sig:

- urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy

- utrzymywanie urzadzen placu budowy wraz z maszynami

- pomiary do rozliczenia robdt wraz z wykonaniem lub dostarczeniem przyrzadow
- geodezyjne wytyczenie i inwentaryzacja powykonawcza latarni i kabli

- dziatania ochronne zgodne z BHP

- utrzymywanie urzgdzen i narzedzi w dobrym stanie

- przew6z materialow do miejsc ich wykorzystania

- usuwanie z obszaru budowy odpadow nie zawierajacych substancji szkodliwych

- usuwanie zanieczyszczen wynikajacych z robot prowadzonych przez wykonawce

1.7. Informacje o placu budowy

Plac budowy stanowi teren nalezgcy do Gminy Piaseczno i miesci si¢ przy ul. Sierakowskiego dz.
ew. 56/..

Prace powinny by¢ tak wykonywane, by nie stanowity zagrozenia dla uzytkownikow terenu.
Nalezy zwrocié szczegdlng uwage na bezpieczenstwo dzieci. Ze wzgledu na prowadzone prace
ziemne, wykopy pod kable i stupy o$wietleniowe, grudy ziemi mogg zosta¢ przeniesione poza plac
budowy. Wykonawca jest zobowigzany utrzymac porzadek na terenie wykonywania prac.

2. MATERIAY
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace wlasciwos$ci materialow i wyrobow

Kazde urzadzenie i instalacja energetyczna przed dopuszczeniem do eksploatacji powinny posiada¢
wymagany certyfikat na znak bezpieczenstwa albo posiada¢ deklaracj¢ zgodnosci z Polskimi
Normami wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania.

Dopuszcza si¢ stosowanie zamiennych materialow i urzadzen do podanych w projekcie lub
niniejszej specyfikacji technicznej na rownowazne zamienniki posiadajgce stosowne atesty i
certyfikaty.

Nalezy stosowa¢ si¢ do zalecen producentow poszczegélnych materialow i urzadzen odnosnie
transportu i skladowania, tak by nie spowodowac¢ uszkodzen mechanicznych materialow.

Kable

Budowa i wlaéciwosci ukltadanych kabli i przewodow powinny by¢ zgodne z normami
odpowiednio w odniesieniu do poszczegdlnych typow kabli. Kazdy ukladany odcinek kabla winien
mieé protokot badan albo $wiadectwo kontroli technicznej jego producenta, potwierdzajgce
zgodno$¢ wlasciwosci tego odcinka z wymaganiami odpowiedniej normy lub warunkow
technicznych. Dokumenty te lub ich kopie powinny by¢ dotaczone do dokumentacji
powykonawcze;j.

Rury

Jako ostony otaczajgce kable nalezy stosowac rury np. typu DVK firmy AROT o $rednicy
zewnetrznej 50 mm — w liniach kablowych na napiecie 0,4kV

Jako oslony otaczajgce w miejscach wyprowadzenia kabli z ziemi na $ciang nalezy stosowac rury z
materialu uodpornionego na dziatanie promieniowania stonecznego np. typu BE firmy AROT.
Materialy uszczelniajgce

Jako materialy do uszczelnienia kabli w otworach rur nalezy stosowa¢ materialy odporne na
dziatanie wilgoci oraz nie oddzialywujace szkodliwie na uszczelniane elementy.



Istniejaca metalowa rozdzielnica zewngtrzna z drzwiczki metalowe zamykane na klodke.
Aparatura
Nalezy wykorzystaé istniejaca aparature zgodng z przedmiotowymi normami.

2.2. Materialy stosowane przy wykonywaniu robot elektrycznych

2.2.1. Zasilanie toalety publicznej
Rura DVR 20mm — 6m
kabel YLY 5x10mm? - 10m

2.3. SKLADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ zeby materialy i urzadzenia tymczasowo skladowane na
budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywa¢é ich jako$¢ i wlasnosci w
takim stanie, jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili
by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekeji przez zarzadzajacego realizacjg umowy, az do chwili,
kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania materialow i urzadzen beda zlokalizowane w
obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajagcym realizacja umowy, lub poza
placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawcg. Zapewni on, Ze tymczasowo
sktadowane na budowie materialy i urzadzenia be¢dg zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robét i srodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiadaé¢ pod wzglgdem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w szczegdblowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia
jakosci i projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacjg umowy.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wilasnoscig wykonawcey lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony Srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca
dostarczy zarzadzajacemu realizacjag umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania.

Przy robotach ziemnych na skarpach oraz w poblizu istniejgcych urzadzen podziemnych, prace
nalezy wykonywac r¢cznie.

4. TRANSPORT

Musza one zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w projekcie
wykonawczym i szczegdlowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzgdzajgcego
realizacjg umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdw ruchu
drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu,
ktéore nie wplywaja niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt. Na srodkach transportu
przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i ukladane zgodnie
z warunkami wydanymi przez ich wytworce. Dopuszceza si¢ dostarczanie do miejsca ich ukladania
odcinkéw kabli zwinietych w kregi pod warunkiem, ze masa takiego odcinka kabla wynosi¢ bedzie
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nie wiecej niz 80kg, a wewnetrzna $rednica kregu bedzie rowna no najmniej 30-krotnej $rednicy
zewnetrznej kabla. Bebny z kablami zaleca si¢ dowozi¢ do miejsca ich ukladania na przyczepach
kablowych. W przypadku dowozenia bgbna z kablem w skrzyni samochodu lub zwyklej przyczepy,
beben powinien by¢ ustawiony pionowo, na krawedziach jego tarcz i powinien by¢ tak umocowany,
by w czasie przewozu nie mogl si¢ przetacza¢. Odcinki kabli zwinigte w kregi powinny by¢ w
czasie przewozu ulozone w skrzyni samochodu na plask i powinny by¢ w tym polozeniu r¢cznie
zdejmowane oraz uktadane na powierzchni ziemi.

Stupy o$wietleniowe powinny byé¢ przewozone na samochodach o gabarytach odpowiadajgcych
dhugosci stupow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnoéci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektows i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

5.2. Zabezpieczenie terenu wykonywania robot

Wykonawca musi zapewni¢ bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy ze
szczegblnym uwzglednieniem faktu, ze budowa prowadzona bedzie na terenie placu przylegajgcym
do przylegajacych budynkéw mieszkalnych.

5.3. Wykonywanie robdt — wymagania i zalecenia

Montaz linii kablowych niskiego napigcia nalezy wykonywac zgodnie z normg — N SEP-E-004 —
Norma SEP. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

Kable niskiego napiecia — 1kV nalezy uklada¢ w rurze DVK 110mm w rowie kablowym na
glebokosci 0,7m liczge od powierzchni ziemi do plaszcza kabla, miedzy dwiema warstwami piasku
o grubosci 10cm. Przy ukladaniu kabli pod chodnikami gl¢bokos¢ utozenia kabli powinna wynosi¢
Im.

Dla prowadzenia kabli przy skrzyzowaniach innymi urzadzeniami podziemnymi nalezy stosowa¢
przepusty z rur PCV, grubo$cienne z materialow niepalnych, wytrzymatych na dzialanie fuku
elektrycznego. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-C 89205.

Kable nalezy uklada¢ w wykopie linig falista z zapasem 3% dhugosci wykopu. Na calej dlugosci
utozenia w ziemi trase kabla oznaczy¢ folig ostrzegawcza w kolorze niebieskim utozong nad
kablem w odleglo$ci 25¢cm od niego. Kable nalezy zaopatrzy¢ w trwale oznaczniki rozmieszczone
co 10m oraz przy glowicach i rurach. Kable nalezy uktada¢ po uprzednim uksztaltowaniu terenu po
trasach wytyczonych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jako$¢ materiatow uzytych do
wykonania.

W trakcie wykonywania robot nalezy sprawdza¢ poszczegdlne etapy robot zgodnie ze
wskazdéwkami podanymi przy poszczegdlnych elementach robot.



6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot

Nalezy wykonaé proby i badania instalacji elektrycznej zgodnie z obowigzujgcymi normami m.in.
PN-IEC 60364-6-61, EN 13201-4. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

Prace pomiarowo-kontrolne przy instalacjach i urzadzeniach elektrycznych moze wykonywac
osoba posiadajgca aktualne §wiadectwo kwalifikacyjne upowazniajace do wykonywania takich
prac.

Nalezy wykona¢ nastgpujace badania i pomiary:

- badanie linii kablowej niskiego napigcia.

- sprawdzenie cigglo$ci zyl — Sprawdzenia nalezy dokona¢ przyrzadem, ktorego napigcie nie
przekracza 24V. Pomiary cigglo$ci nalezy wykonaé pomiedzy wszystkimi zytami.

- pomiar rezystancji izolacji kabli nn — pomiary kabla nalezy wykona¢ bez odlgczania jego
zaciskow. Nalezy wylgczy¢ odlgczniki lub wyjaé bezpieczniki zabezpieczajace kabel.

Po odigczeniu czynnego kabla nalezy pamigta¢ o roztadowaniu go przed dokonaniem pomiarow.
Pomiar rezystancji kabli nn nalezy wykona¢ megaomomierzem o napigciu pomiarowym 2500V.
Dla kabli z izolacjg polietylenowg rezystancja izolacji kazdej zyty wzgledem pozostatych
uziemionych zyl, przeliczona na 1 km dtugoéci linii w temperaturze 20°C powinna by¢ nie mniejsza
niz 100MQ,

- pomiary uziemienia — Pomiar rezystancji uziemienia nalezy wykona¢ mostkiem lub metoda
techniczng.

- pomiary sprawdzajgce samoczynnego wylgczenia zasilania — zgodnie z przepisami w sprawie
ochrony przeciwporazeniowej.

Pomiary natgzenia o$wietlenia.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Zakres robot zostal okreslony w przedmiarze robot zataczonym do opracowanej dokumentacji.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg
projektowg w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

7.2. Obmiar robot elektrycznych

Obmiar robot — wedtug kosztorysu inwestorskiego.\

Obmiar objetosci (kopanie i zasypywanie rowow kablowych) — w metrach sze$ciennych z
doktadno$cig do 3 miejsc po przecinku.

Obmiar robot liniowych w metrach z doktadnoscia do 2 miejsc po przecinku.

Powierzchnie obmiaruje si¢ w metrach kwadratowych z doktadnoécig do 2 miejsc po przecinku.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru robot

Roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:

- 0dbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu. Odbior tych robot musi byé¢ dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie poprawek

- odbidr ostateczny. Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ilosci, jakosci i warto$ci. Roboty te musza by¢ wykonane zgodnie z projektem oraz
normami dla poszczegolnych rodzajow robot.



8.2. Odbior robot elektrycznych

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjq techniczng i
wymaganiami Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji daty wyniki pozytywne.

Odbiory robét zanikajgcych nalezy przeprowadzi¢ w trakcie wykonywania robot, a wyniki wpisaé
do dziennika budowy. Odbidr koficowy powinien uwzglednia¢ wyniki odbioréw czg¢sciowych wraz
z analizg i sprawdzeniem czy zalecenia tych czg$ciowych odbioréw zostaly wypelnione.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowi
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i rozporzadzenia

- PN-EN 50110-1: 2000 — Eksploatacja urzadzen elektrycznych

- PN-IEC 60364-4-41 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

- PN-IEC 60364-4-43 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym

- PN-IEC 60364-4-443 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub tgczeniowymi

- PN-IEC 60364-5-51 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogo6lne

- PN-IEC 60364-5-523 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dhugotrwata przewodow

- PN-IEC 60364-5-53 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

- PN-IEC 60364-5-54 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

- PN-IEC 60364-6-61 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenie.
Sprawdzenie odbiorcze

- PN-IEC 60364-7-704 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki

- PN-EN 60529 — Stopnie zapewniane przez obudowy (Kod IP)

- EN 13201 — O$wietlenie drog

- PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

Projektowanie i budowa.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny podlega¢ budynki i ich usytuowanie(Dz. U. Nr 75/02. p0z.690;Dz.U.
Nr 33 2003r. poz. 270; DzU. Nr 109 z 2004r, poz.1156)



- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. — Prawo energetyczne (Dz.U. Nr 54/97, poz.348z p6zniejszymi
zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 17.09.1999 r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.Nr 80/99,p0z.912)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr47 z 2003r. poz. 401)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. W sprawie ogdlnych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.Nr129.97,p0z.884)

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 25.09.2000r., w sprawie szczegétowych warunkow
przylaczania podmiotéw do sieci elektroenergetycznych obrotu energia elekiryczng, $wiadczenia
ustug przesylowych, ruchu sieciowego i eksploatacji sieci oraz standardow jakosciowych obstugi
odbiorcow (Dz.U. Nr 85 z 2000r, poz. 957).

- Zarzadzanie Ministra Gornictwa i energetyki oraz Ministra Gospodarki Materialowej i Paliwowej
7 dnia 18.07.1986r. W sprawie ogolnych zasad eksploatacji urzadzen i instalacji energetycznych.
(M.P,Nr 25/86, poz. 174)

- Ustawa z dnia 24.08.1991 r. O ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 81.91, poz. 351) z
pozniejszymi zmianami

- Ustawa z dnia 03.04.1993r. o badaniach i certyfikacji. (Dz.U. Nr 55/93,poz. 252)



