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D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw
kolidujacych z inwestycja przy realizacji zadania ,Opracowanie wielobranzowego projektu budowy ul. Slaskiej w Piasecznie o dtugosci ok.
850 m wraz z odwodnieniem, o$wietleniem, projektem skablowania napowietrznej linii energetycznej, wykonaniem mapy podziatowe;j i
uzyskaniem decyzji ZRID".

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.1,1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z m. in.
- rozbiérkg elementdw drdg
- rozbiérka nawierzchni wraz z podbudowami
- rozbidrka ogrodzen (metalowych, Zelbetowych, betonowych i drewnianych)
- demontaz oznakowania pionowego, stupkoéw krawedziowych
- inne elementy stwierdzone w dokumentaciji i podczas roboét rozliczane w m3
itp. zgodnie z dokumentacja wraz z odwiezieniem w miejsce sktadowania zaakceptowane przez Inwestora

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymiw ST D.M.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.M..00.00.00 .

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.M.00.00.00

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine” .

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrkg elementdw drég, regulacjg fundamentu betonowego przy zdroju ulicznym, przestawieniem
trzepakdw, tawek itp. nalezy zastosowaé sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
= ladowarki,

samochody ciezarowe,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

wibratoréw ptytowych z ostong z tworzywa sztucznego, do ubijania utozonej kostki,

wibratory do zageszczania betonu

urzadzenia do kruszenia elementow zelbetowych

betoniarka, drobny sprzet do rob6t montazowych

innego drobnego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

Drobne Roboty mozna wykonywac recznie przy zastosowaniu prostych narzedzi pomocniczych

Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i wykonywaniu mozna stosowaé: $rodki transportu, zurawie samochodowe, mate betoniarki
przewozne do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”, przewozne zbiorniki do wody, itp., pod warunkiem zaakceptowania
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu

Materialy uzyskane z rozbiorki stanowig wtasno$¢ Wykonawcy i jego obowigzkiem jest ich odwiezienie na wysypisko $mieci i pokrycie
wszelkich optat z tym zwigzanych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”
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5.2. Wykonanie robdt rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdw kolidujacych z inwestycja, obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor Nadzoru moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacii, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetni¢ warunki okreslone w OST D-
05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile
uzyskane elementy nie staja sie wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Materiat z
rozbidrki ogrodzer nalezy do Wykonawcy, w przypadku gdy wiasciciel wyrazi zgode.

W przypadku chodnikéw betonowych dopuszcza sie reczne prowadzenie prac rozbiérkowych
Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materiaty z rozbiérki nadajace sie do wykorzystania nalezy odwiez¢ z terenu budowy w miejsce
wskazane przez Inzyniera na odlegto$¢ do 5 km
Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementow drég, znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa bedq
wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdinosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowe;j.
Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypemic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D.M.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Demontaz uzbrojenia terenu w tym znakéw drogowych nalezy wykona¢ w oparciu o niniejszg specyfikacje. Znaki i stupki nalezy
przekaza¢ inwestorowi jezeli inwestor odméwi stajg sie one wtasnoscig wykonawcy. W ramach ceny nalezy uja¢ transport oznakowania i
innych elementow bedacych wiasnoscig Inwestora w miejsce wskazane przez zamawiajacego.

5.3 Rozbidrka elementéw stanowiacych witasnos¢ prywatna

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t musi sporzadzi¢ protokét z dokumentacjg fotograficzng istniejacych elementéw. Protokdt
powinien byé przygotowany w obecno$ci wiasciciela nieruchomosci. Rozbiérke nalezy wykonywaé recznie w celu unikniecia uszkodzenia
elementdw przeznaczonych do ponownego wbudowania. Materiaty z rozbiorki nalezy starannie przechowywa¢ do momentu ich ponownego
wbudowania. Jezeli w wyniku zaniedbania wykonawcy dojdzie do uszkodzenia elementéw przeznaczonych do ponownego wbudowania,
koszt naprawy lub wymiany ponosi wykonawca robdt. Materiat z rozbiérki ogrodzen nalezy do Wykonawcy, w przypadku gdy wtaciciel
odmaowi przyjecia materiatow z rozbiérki.

Rozebranie i przestawienie elementdw kolidujacych z Inwestycja obejmuje m. in:

- rozebranie wszystkich elementéw,

- zabezpieczenie materiatdéw z rozbiorki,

- uzgodnienie nowej lokalizacji z wascicielem nieruchomosci lub lokalizacjq w projekcie,

- odrdzewieniem miejsc skorodowanych,

- ustawienie przedmiotowych elementéw w nowej lokalizacji na fundamencie zgodnym z dokumentacjq lub zaproponowanym przez
wykonawce i zaopiniowanym przez Inspektora Nadzoru

- uzyskanie protokotéw odbioru od wiascicieli

5.4 Rozbidrka elementéw betonowych, zelbetowych, kamiennych, przepustéw i innych elementow kolidujacych

W zakresie jest rozbiérka wszystkich elementéw kolidujacych z Inwestycjg nie wymienionych w odrebnych pozycjach kosztorysowych, ktére
mogq, zostaé zinwentaryzowane lub odkryte na etapie rob6t budowlanych. Takie materialy nalezy rozebra¢ zgodnie z propozycjg
wykonawcy zatwierdzong przez Inspektora Nadzoru wywiezC i zutylizowa¢ w rozliczeniu na metr szeScienny przekruszonego,
zdemontowanego itp. materiatu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoSci robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia
elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetiajacego ewentualne doty po usunigtych elementach powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w
ST D.M.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podanow ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég sg jednostki wskazane w kosztorysach i przedmiarach
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine” .
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje m. in.;
prace opisane w Projekcie, migdzy innymi:
— oznakowanie rob6t
— wyznaczenie elementdw przeznaczonych do rozbiorki,
— rozebranie elementdw kolidujacych z inwestycja,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
— zafadunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiérki,
— regulacja wysoko$ciowa istniejacych bram i furtek w tym osprzetu bram i furtek (tj. zawiasow, rygli itp.)
— regulacja wysoko$ciowa istniejacych podmuréwek bram i furtek,
— wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;
— odtworzenie rozebranych elementéw wraz z protokotami,

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wg wymagan dokumentacii projektowej, ST i niniejszej specyfikaciji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-S-0225 Drogi samochodowe .Roboty ziemne Wymagania i badania
2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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