M.20.01.15. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SSTg swymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t rozbiérkowych obiektéw
inzynierskich wykonywanych w ramach budowy mostu mmlianego w zwizku z budow ul. Gtéwnej w Bobrowcu.

1.2. Zakres stosowania SST.
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkéatdwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniatyw pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmujzynndci zwiagzane z rozebraniem elementéw konstrukcyjnych
istniejacego mostu i obejmgijswoim zakresem:

- rozhiérka czsci przelotowych przepustéw,

- rozhiérka elementéuelbetowych

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowizujacymi polskimi normami i z definicjami podanymi w S
D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycice robot.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ngbl

Wykonawca jest odpowiedzialny za spos6b przeproemidz prac rozbiérkowych, za ich zgoddoz SST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru

2. MATERIALY.
Nie wystpuja.

3. SPRZT.

3.1. Ogoblne warunki stosowania sprgu.

Og0Ine warunki stosowania spta podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urzdzenia nie gwarantgge zachowania wymafgakasciowych robét, zostanprzez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopusnezdo robot.

Proponowany sptt:
- sprzarka pneumatyczna z miotem,
- koparka mh. 0,6 m3,
- dzwig min 4 t,
- zestaw gazowy do giia.

4. TRANSPORT.

4.1. Warunki ogolne transportu.

Ogolne warunki transportu podano w SST D-M.00.00"@ymagania ogolne'pkt 4.

Materiat z rozbidrki jest wlassoia Zamawiajcego. Naley wywies¢ go dowolnymisrodkami transportu, do tego
przystosowanymi, w miejsce wskazane przez Zamaeegp. W sytuacji, kiedy Zamawigy nie wskae miejsca

wywozu materiatu z rozbiérki, jego znalezienie spaea na Wykonawcy. Do kalkulacji prayj dowéz gruzu na odl.
do 5 km.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robét.

Ogblne warunki wykonania robét podano w SST D-MJ0MO0. "Wymagania ogdlne", pkt 5.
Roboty rozbiérkowe naly wykona w zakresie przewidzianym w dokumentacji projektpwe

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci.

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogtl pkt 6.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robot rozbidrkowych.

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu czy zakres rozbigoskat wykonany zgodnie z ustaleniami.

7. OBMIAR.

Jednostl obmiaru rob6t s
- 1 mb rozebranej e%ci przelotowej przepustu,
- 1 m3 rozebranej konstrukcjelbetowej.

8. ODBIOR ROBOT.



Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M.00:®\@'magania ogoélne", pkt 8.
Odbidr robdt jest dokonywany na podstawie ocenyualizej i zgodnéci z dokumentagj projektovy.

9. PLATNOSC.

Ptatnag¢ za jednostik wykonanych robét rozbidrkowych wg pkt 7 niniejs&$T, zgodnie z obmiarem i ogejakosci
wykonanych robét.

Cena jednostkowa rob6t obejmuje:

- prace przygotowawcze,

- sprowadzenie i odwiezienie niezinego sprgu rozbiorkowego,

- prace rozbiorkowe,

- utylizacja materiatow z rozbiorki,

- zabezpieczenie strefy robét,

- uporzdkowanie strefy robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
1. "Przepisy BHP



