M.01.01.02 WYTYCZENIE DROGOWEGO OBIEKTU IN ZYNIERSKIEGO

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB; svymagania dotycce wykonania i odbioru robét zywanych z wytyczeniem
punktéw wysokéciowych podczas budowy mostu realizowanego wyzki z budow ul. Gtéwnej w Bobrowcu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokurfemetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i reatarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyzasad prowadzenia robot zganych z wszystkimi czynigoiami

umazliwiajgcymi i mapcymi na celu wytyczenie obiektow Zynierskich wykonywanych w ramach zadania

okreslonego w p. 1.1.

Zakres rob6t pomiarowych obejmuje:

- zalazenie sytuacyjnej i wysokgiowej osnowy realizacyjnej

- zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, i ich mta oraz oznakowanie w sposob utatyggjich lokalizacg i
ewentualne odtworzenie

- wyznaczenie sytuacyjne i wysalaiowe wszystkich punktéw niezbnych do wykonania obiektow 4pnierskich
wyznaczenie granic pasa drogowego

- wyznaczenie wszystkich wdzen stanowicych kolizg badz znajdugcych s¢ w nieznacznej odlegioi od
obiektow irzynierskich

- opracowanie operatu dla wykonanych obiektosymerskich

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe -s3 zgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w
STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt.1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycce Robot
Ogolne wymagania dotygze Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagasgalne” pkt. 1.5.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania padanw STWIORB
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatéw

Do oznaczenia punktéw gtéwnych trasy rglstosowa paliki drewniane, gt stalowy lub rury metalowe o diugm
0k.0,50m, a do oznaczenia pozostatych punktowzgaosowd paliki drewniane diugei okoto 0,30m, a do
utrwalania punktow w istniggej nawierzchni naley stosowa bolce stalowe érednicy 5 mm i diugéci 0,04 - 0,05m.
“Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50m i przekr6j prostatay.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej pglstosowd materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi G3-2.

Do stabilizacji oznaczenia roboczego pikietdrasy, poza granicpasa rob6t stosowgpale drewniane z tabliczkami.
Wymiary tabliczek uzgod#iz Inzynierem.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania og0ipkt. 3.

3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
e teodolity, tachimetry,

» odbiorniki GNSS

e niwelatory,

» dalmierze,

e tyczki,

o laty,

* tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokagciowych powinien b§ stosowany zgodnie z
wymaganiami STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolmpkt.7 i gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod
pomiaru.

4. Transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w STWiIORB D-M.00.00.00 ,Wynragagdlne” pkt. 4.



4.1. Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie Robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB D&MD0.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje wspotrzdne
punktow gtéwnych trasy.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezline do prawidtowej realizacji rob6t. Prace pomiazowowinny by wykonane przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Odtwaree znakéw geodezyjnych nale prowadzé w
uzgodnieniu z &rodkami geodezyjnymi.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawkzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i reperéw roboczych.eBY te wynikajce z nieprawidtowych danych uzyskanych od Zamawweésjo
powinny by usunéte na koszt Wykonawcy.

Wykonawca powinien sprawdgziczy rzdne terenu okitone w Dokumentacji Projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naig do obowszkdéw Wykonawcy.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca zglosi do prace dosewsego Powiatowego €odka Dokumentaciji
Geodezyjnej i Kartograficznej, a ngshie pobierze dane dotygz osnowy geodezyjnej oraz granic nieruchfeho
objetych inwestycj. Wykonawca uzgodni z wdaiwym Geodes Powiatowym sposOb odtworzenia, po zakzeniu
inwestycji, zniszczonej dulz uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlggej ochronie prawnej, zlokalizowanej w
obszarze prowadzonych robét. Uszkodzone lub znisecznaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwlasny
koszt. W oparciu 0 materialy przekazane przez Zaajaeego oraz pobrane z PODGIK Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego wytyczenia roboét.

5.2. Wyznaczanie obiektu mostowego

Roboty polegaj na:

— wyznaczeniu osi podhmne;j,

- wyznaczeniu osi wszystkich podpor,

- wyznaczeniu wszystkich punktéw niezimych do odtworzenia obrysu fundamentéw i korpuggodpor,

— wyznaczeniu 0si ustroju BEego z wyposaniem .

Doktadna¢ wyznaczenia osi podinej i osi podpér £1 cm

Doktadna¢ wyznaczenia osi &ysk+0,2 cm

Doktadna¢ wyznaczenia rdnych do £0,5 cm w stosunku dadnych okrélonych w dokumentaciji projektowe;.

6. Kontrola jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaganigime” pkt. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogdinych zasad okienych w obowizujacych instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wgganiami
podanymi w pkt. 5.

6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych
Sprawdzenie wyznaczenia obiektuynierskiego

Doktadna¢ wyznaczenia osi podinej i osi podpér £1 cm
Doktadna¢ wyznaczenia rdnych do £0,5 cm w stosunku dadnych okrélonych w dokumentacji projektowe;.

7. Obmiar Rob6t
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWIORB D-M0O®O ,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows odtworzenia trasy kpl..

8. Odbioru Robét
Ogollne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB D-MIOM®O ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.



8.1. Sposob odbioru robot

Odbior robo6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicoOw i dziennikdw pomiarow

geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefire Wykonawca przektadadynierowi.

9. Podstawa ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélpdt. 9.

9.1. Cena ryczattowa obejmuje:

Cena kompletu za wykonanie obejmuje:

- sktadniki cenowe podane w STWIORB D-M.00.00.00 @Akt,

- roboty przygotowawcze,

- zalazenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych

- zastabilizowanie punktéw w sposGéb trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem, oznakowanie utatygajodszukanie i
ewentualne odtworzenie w okresie realizacji

- koszty ewentualnego odtworzenia istaogjj osnowy geodezyjnej zniszczonej w wyniku dziakdykonawcy.

- wykonanie mapy z pofeniem znakéw ,PD”

- wyznaczenie wszystkich punktéw sytuacyjnych i wysglowych niezlgdnych do wykonania obiektu
inzynierskiego

- sporzdzenie operatow powykonawczych wykonanych obiekitéynierskich

- weryfikacja obmiaréw robo6t w kontégie rzeczywicie wykonanych prac

- koszty drodkéw geodezyjnych wynikagych z obowizujacych przepisow.

- wykonanie operatu technicznego dla pasa drogowego.

- inne koszty pérednie

10. Przepisy zwazane

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

10.2. Przepisy geodezyjne

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjaetograficzne (Dz.U. z 2005 r. nr 240, poz. 2D2
3. Przepisy wykonawcze do ustawy z dnia 17 maj®198 Prawo geodezyjne i kartograficzne — Stamvpya
na dzié 24.03.2004 r.

4. Instrukcje techniczne Gtéwnego Ydu Geodezji i Kartografii, w szczegokwui:

a) O-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodegykertograficznej,

b) O-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych

¢) G-1 Pozioma osnowa geodezyjna,

d) G-2 Wysokéciowa osnowa geodezyjna,

e) G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji,

f) G-4 Pomiary sytuacyjno-wysokciowe

5. Wytyczne techniczne Gidwnego Wdu Geodezji i Kartografii

a) G-3.1 Osnowy realizacyjne

b) G-3.2 Pomiary realizacyjne

c) G-4.3 Bezpfrednie pomiary wysolkaiowe

10.3. Polskie Normy

6. PN-78/N-02206 Obliczenia geodezyjne. Rachunaekdwianowy. Teoria

btedéw. Rachunek wyréwnawczy. Podstawowe nazwy,

okreslenia i oznaczenia

7. PN-N-02211:2000 Geodezja. Geodezyjne wyznacea@mieszcze

Terminologia podstawowa

8. PN-87/N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Teriogia

9. PN-91/N-99252 Dalmierze elektroniczne. Termigido

10. PN-N-99310:2000 Geodezja. Pomiary realizacyjieeminologia

10.4. Przepisy mostowe

11. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogowe obiekty izynierskie i ich usytuowanie (Dz.U. nr 63,
poz. 735)



