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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

Projekt posadzenia drzew w posadzkach miejskich w Piasecznie
Przylacze energetyczne dla zasilenia opraw doziemnych

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem robot budowlanych jest:
Wykonanie robot branzy elektryczne.

KOD CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

Zakres robot budowlanych obejmuje:
Projekt obejmuje swym zakresem budowe: przylacza energetycznego dla zasilania opraw
doziemnych, montaz opraw doziemnych architektonicznych.

Ogodlne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowa, STWiOR 1 poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWiOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanowia czes¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w chocby
jednym z nich sg obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacii.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich waznosci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszcezen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ inspektora nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian 1 poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow (
ewentualnie zgodnie z decyzja nadzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacjg projektowsa
1 STWiOR.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w STWiOR bede uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. W przypadku gdy materialy lub roboty nie bgdg w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWiOR 1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materialty zostana zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymezasowych.
1.3.1. Prace towarzyszace
nie dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU
ROBOT EUDOWLANYCH

ni¢ dotyczy
1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentacji umowy przekaze wykonawcey teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej 1 jeden komplet STWiOR.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakoniczenia robdt ( do wydania potwierdzenia
zakoniczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
MmiejSCOWe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i1 wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materiaty latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interesow osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami  tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot wykonawca bedzie:
1. Podeymowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlhasnosci spolecznej 1 innych, a
wynikajagcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:
1. Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skltadowisk, ukopow 1 drog dojazdowych
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami
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- mozliwosci powstania pozaru

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ materiatow wywolujaeych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobatg techniczng wydang przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialtywania tych
materialdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoficzeniu robdt ich
szkodliwos¢ zanika ( np.: materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
zamawiajacy powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materiatow od wlasciwych organow
administracji panstwowej.

Jezeli wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje poniesie
7Zamawiajacy.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow  dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szezegolnosci Wykonawea ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie w cenie umowne;.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowy lezy po stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania niezbednych uzgodnien w formie projektu czasowej
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymaga zgody wlasciciela
terenu. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie w cenie umownej.

1.4.6 Warunkoéw dotyezacych organizacii ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obslugiwal wszystkie
tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
zapewniajace w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapér 1 znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzgdzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
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Fakt przystgpienia do robot, Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilodciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowng.

Roboty nalezy oznakowac zgodnie z:

Ustawa ,,Prawo o ruchu drogowym™ z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. 602 z dnia
19 sierpnia 1997 r. — z pdZniejszymi zmianami)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzgdzeniem.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r. — z pdZniejszymi zmianami)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni

Sposob  zabezpieczenia jezdni 1 chodnikow okresli tymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obeiazenia na oS przy
transporcie materialdéw 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne od
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamial Inspektora Nadzoru. Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie bedag dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy 1 wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej
nie zdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisow dokumentacji projelktowej i specyfikacji technicznej
wykonywania i odbioru robot budowlanych.

Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezbedne wymagania zwiazane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, skladowaniem i kontrola jakosci poszczegolne wymagania
odnosi si¢ do postanowien norm)

2.1 Materialy podstawowe

Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykonaniu ofwietlenia wg niniejszej
STWiOR sa:
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Lp Nazwa materialu Jedn. miary Tlos¢
1 |Kabel YKY 2x2,5mm" - trasa m 107
2 | Rura ostonowa DVR 50 m 107
3 | Zlgcze shuipowe NTB-3 szt 3
4 | Oprawa doziemna szt 12
5 |Materialy pomocnicze Wg potrzeb

2.2 Materialy

2.2.1. Rury ostonowe

Rury ostonowe kabli powinny by¢ wykonane z materialéw niepalnych, z tworzyw
sztucznych, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie 1 odpornych na dziatanie tuku
elektrycznego.

Whnetrza scianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygladzajaca ich
powierzchnie dla utatwienia przesuwania si¢ kabli.

Zastosowaé rury DVR @ 50. Rury przechowywac na utwardzonym placu, w nie
nastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.2.2. Kable

Zastosowaé kable miedziane, w izolacji z polietylenu usieciowanego. Przekroje kabli wg
ustalen dokumentacji projektowe;j.

Bebny 7z kablami nalezy przechowywaé w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi 1 bezposrednim dzialaniem promieni stonecznych.

2.2.3. Zrédla swiatla i oprawy

Oprawa doziemna. Zrodla éwiatta — LED oslonicte szybg hartowana, antyposlizgowa. Moc
oprawy 28 W, temp. barwowa 4000 [K]. Rozsyl $wiatla cyrkulacyjny. Kat $wiecenia 45°
Zasilanie: 220-240V 50/60 Hz. IP67. Stopien ochrony -1 kl. ochronnosci

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszcezeniach o temperaturze nie nizszej niz —5C
1 wilgotnosci wzglgdnej powietrza nie przekraczajacej 80% 1 w przystosowanych do nich
opakowaniach .

2.2.4. Zkacze stupowe

Tabliczke bezpiecznikowo-zaciskowa nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowac¢ zlacze stupowe NTB-3.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETUI MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.
3.1 Sprzet do wykonania robot budowlanych
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot budowlanych winien wykazaé sig

mozliwoscig korzystania z nast¢pujacych maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wlasciwg jakosé
robét:
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- mini koparki

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét. Liczba 1 wydajnosé
sprzetu gwarantowaé bedzie przeprowadzenie robot, zgodni z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, STWIOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy whasnodcia Wykonawey lub wynajgty do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materialow.

Wykonawca winien wykaza¢ sie¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujgcych  srodkow
transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy do przewozenia kabli
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich érodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosel przewozonych
materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniala prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umowsg.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyezagce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie mogg by¢ dopuszezone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wylkonczenia poszczegolnych elementow tolerancji
wymiarowych, szczegolow technologicznych oraz niezbedne informacje dotvczace
odcinkow robot budowlanych, przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjy
projektowa, wymaganiami STWiOR, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokoscl wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez nadzor autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastepstwo jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie nadzor autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
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Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacyi lub odrzucenia materiatow 1 elementow
robot bgda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowe] 1 w STWIOR, a takze w aktualnych normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow 1 robdt, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkeji 1 przy badaniach materiatow, doswiadezenia 2z przesziosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru begda wykonywane nie pdzZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawea.

5.1 Wykopy pod kable

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Przed przystapieniem do wykopow nalezy zdemontowac¢ kostke brukowa w trasie
projektowanego kabla. Wykopy wykonywac¢ recznie. Wykopy powinny by¢ wykonane bez
naruszenia naturalnej struktury dna wykopu. Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektowa lub wskazaniami Inspektora Nadzoru..

Wydobyty grunt powinien by¢ skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny
by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich statecznosé.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych, nalezy
powierzchnig terenu wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odpltyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie kabla nalezy dokonaé¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszezen (np. darniny,
korzeni, odpadkow). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 em 1
zageszezac ubijakami recznymi lub zageszezarka wibracyjna. Wskaznik zageszezenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN77/8931-12. Zageszcezenie nalezy wykonywaé w taki
sposob aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu kabla, nalezy odwiez¢ na migjsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Ukladanie kabli

Kable nalezy uklada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Ukladanie
kabli powinno by¢ zgodne z normg SEP-E 004.

Kable powinny by¢ ukladane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrgcanie, rozciaganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢
mni¢jsza ni. 0oC.

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy ni. 10-krotna zewngtrzna jego srednica.
Kable nalezy ukladaé w rurach ostonowych na catej dlugosei trasy, na glebokosei 0,7 m z
doktadnoscia = 5 cm na warstwie piasku o grubosei 10 cm z przykryciem rownie. 10 em
warstwg piasku, a nastgpnie warstwa gruntu rodzimego o gruboscei co najmniej 15 cm. Jako
ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdhuz calej trasy, co najmniej 25 cm nad
kablem, nalezy uktada¢ folig koloru niebieskiego szerokosci 20 cm. Przy skrzyzowaniu z
innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepustach
kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢ do ich wngtrza
wody i1 przed ich zamuleniem.
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W miejscach skrzyzowan kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca si¢
wykonywanie przepustow kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujac po jednym
przepuscie rezerwowym na kazdym skrzyzowaniu. Na kabel zatozy¢ plastikowe opaski
kablowe, na ktorych nalezy podaé: typ kabla, przeznaczenie, uzytkownika, rok budowy, trase.
Opaski zaktada¢ na wejsciu 1 wyjsciu kabla z rury ostonowej 1 w stupie oswietleniowym.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji poszezegolnych odeinkow
kabla induktorem o napigciu nie mniejszym ni. 2,5 k'V, przy czym rezystancja nic moze by¢
mniejsza niz 20 MQ/m.

5.3. Montaz. opraw

Montaz opraw doziemnych wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci 1 sprawdzi¢ jej dzialanie
(sprawdzenie zasdwiecenia si¢ lampy).

5.4. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Projektuje si¢ jako system ochrony przeciw porazeniowej dla projektowanego oswictlenia,
zastosowanie urzadzen II klasy ochronnodci. Realizacje ochrony przeciwporazeniowe] majg
zapewnic:

- izolacyjne ztacza bezpiecznikowe w stupie oswietleniowym — II klasa ochronnosci

- przewod YKY 2x2,5mm’ montowany w gietkiej rurze izolacyjnej w przestrzeni stupa oraz
w trasie kabla

- oprawa oswietleniowa — II klasa ochronnosci

Ochrong przeciwporazeniowg wykonaé zgodnie z zapisem normy  PN-IEC 60364-7-
714:2003, pkt. 714.413.2.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozona jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole roboét 1 jakos¢é materiatdéw. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek 1 badan materialéw oraz robot.
Wykonawca bgdzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i STWi1OR.

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwosei sg okreslone w normach 1
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wszystkie
koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi wykonawca.

6.1. Wykopy pod kable

Lokalizacja, wymiary 1 zabezpieczenie scian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 STWiOR. Po zasypaniu fundamentéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszcezenia gruntu wg p. 5.1 oraz sprawdzi¢ sposéb usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.
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6.2. Linia kablowa

W czasie wykonywania 1 po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
pomiary:

- gtebokosei zakopania kabla,

- grubosci podsypki piaskowej nad 1 pod kablem,

- odleglosci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji 1 ciggtodei zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac¢ co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiarow
rezystancii 1 ciggltosci zyl kabla, ktore nalezy wykonywa¢ dla kazdego odecinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu nad kablem 1 rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.3. Oprawy doziemne.

Elementy opraw powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Oprawy, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:

- prawidltowosci ustawienia opraw wzgledem osi odwietlanych drzew,

- jakosci potaczen kabli 1 przewodow na tabliczee bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na
zaciskach oprawy,

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
STWiOR i dokumentacji projektowej zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone.
Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstgpstwa od postanowien STWiOR 1
dokumentacji projektowe] zostang rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty polegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi ostatecznemu

¢) odbiorowi po okresie regkojmi za wady

7.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci 1 jakosei
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza kierownik budowy wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym bezzwlocznym powiadomieniem na pismie Inspektora Nadzoru.
Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 pisemnym powiadomieniu o tym fakcie inspektora
Nadzoru.

Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiOR 1 uprzednimi ustaleniami.
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Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- utozenie kabli
- montaz opraw

7.2. Odbior ostateczny robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilodci, jakosei 1 wartosei.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbiodr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenie robdt i przyjecia dokumentow, o ktérych
mowa w pkt. 7.3. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru 1 Wykonawey. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowe) na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektows i
STWiOR.

W toku ostatecznego odbioru robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych 1 robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robot poprawkowych, robét uzupelniajacych lub robdt wykonezeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego wykonawea jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowsa powykonawcza

- dziennik budowy

- protokoly z pomiaréw rezystancji izolacji kabli

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla kabli

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla opraw, zrodet swiatla

- karte katalogowa zastosowanych opraw oswietleniowych, potwierdzajaca spelnienie
wymaganych parametrow.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
ni¢ bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty
poprawkowe lub uzupeliajace beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych 1 uzupehliajgcych wyznaczy
komisja.

7.4. Odbior po okresie rekojmi za wady
Odbidor po okresie rgkojmi za wady polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie rekojmi.

Odbidr po okresie rekojmi za wady bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w
uwzglednieniem zasad opisanym w pkt. 7.2 |, Odbior ostateczny robot™.

11



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU
ROBOT EUDOWLANYCH

8. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie dotyczy
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty nalezy prowadzi¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego. sztuka budowlang oraz
warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru roboét elektrycznych.

Roboty nalezy oznakowac¢ zgodnie z:

- Ustawg ., Prawo o ruchu drogowym”™ z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 poz. 602
z dn. 19.08.1997 roku — z pdézniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 w sprawie szczegolowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tym zarzadzaniem
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szezegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw 1 sygnalow drogowych ora urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszezania na drogach ( Dz. U. Nr. 220
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

10.1 Normy
1. EN 13201:2007 Odwietlenie drog
2. PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosé
dlugotrwala przewodow.
3. BN-77/8931-12 Oznaczema wskaznika zageszcezenia gruntu.
4. SEP-E-004 Elektroenergetyezne 1 sygnalizacyjne linie kablowe

Projektowanie 1 budowa
10.2 Inne dokumenty.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbiorkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972)

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych — Czgéé V.
Instalacje elektryczne

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcey od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Zalaczniki:
1) karta katalogowa oprawy doziemnej DecoScene LED BBP621
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PHILIPS

Lighting

DecoScene LED
BBP621

BBP621 15xLED-HB/NW | NB GC GR RMR

DecoScene LED Accent - 15 sztuk - LED High Brightness - waski
rozsyt - przezroczyste szklo - skrzynka - montazowa wbudowana
okragta

Niezaleznie od tego, czy stosujemy oswietlenie zalewowe obiektu architektonicznego, czy
tez tworzymy efekty akcentujgce — zdaniem wielu projektantéw idealna oprawa powinna
by¢ niewidoczna. Dzieki mozliwosci schowania projektorow w gruncie DecoScene jest
bardzo bliskie tego ideatu. Produkt DecoScene LED zostal tak zaprojektowany, aby
stwarzac optymalny efekt oswietlenia skierowansgo w gére — od oswietlenia zalewowego
do bardziej subtelnych efektdw, takich jak akcenty oswietleniows. Jego wyjatkows
kolimacyjne rozwiazania optyczne zapewniajg jednolity efekt oswistleniowy i optymalne
mieszanie barw. Kwadratowe i okrggle obudowy doskonale wpasowujg sie w bruk, beton
lub trawe, dzieki czemu powierzchnia pozostaje plaska i nie przeszkadza w ciagu
dnia.Potaczenie najnowsze| technologii LED i najlepszej optyki w swojgj klasie sprawia, ze
DecoScene LED to bardzo elastyczne rozwigzanie — instalacja jest tatwa niszaleznie od
migjsca i powstaje idealny efekt oswietlenia.

Danych wyrobéw

Informacje podstawowe Liezba |Jadnostek osprzgtu

1

Liczba Zrédet Sniatta 15 [ 18 sztuk] Zadlacz/modul zasllajgcytransformator PSU [ jednostka zasilaigea)
Kod rodzlny Zrédta Swiatia LED-HB [ LED High Brightness] Zawlera zadiacz tak

Wergla lampy 25 [ 2nd generation, screw fixation] Klosz/soczewkl GC [ przezroczyste szkio]
barwe Zridia Salatl barwa biata neutralna Kgt rozsylu Saiatta opravwy ognistlenlowe) 12°

Zrédio éwvlatia wymlenne tak Sterownlk whbudowany brak [ -]
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DecoScens LED BBP621

Interfe)s sterownlka < Urzgezenle montazowe RMR [ skrzynka montazowa whudowana
Zigezka = okragta]
Kabel G3000 (C3K) Klosz/soozewkl soczewka
Klasa ochrony IEC Klasa bezpieczensiwa | Wykoficzenle klosze/soczewkl Frzezroczyste
Ksztalt oprawy R [wersja okrgatal Colkowita wysokoss 430 mm
Posoke brak. Celkowita Srednica 200 mm
Test rozzarzonego dntu Temperatura 650°C, czas 6 s Effactlve prolected area 0om?
Oznaczenls palnosel MO [ brak]
Znak CE CE Certyfikaty i zastosowania
Oznaczenls ENEC ENEC Kod Klasy szezelnosel IP IP67 [ Zabezpieczone przed przenikaniem
Produkt oznakawsny Zlslong Flagg GNFL kurzu, wodoszczelng]
Trwetosd do 703 strumlenle poczatkowego 50000 h Ked mechaniczne] odpomosc na uderzenla K10 [ 1K10]
Okres gwaranc]| 5 lata
Akeesoria mechanlczne brak [ -] Wydajnoé¢ poczathowa (zgodna z nermami IEC)
Akeesorla dekoracyne brak [ -] Poczgtkowy strumlen Swietiny 1875 Im
Optlc type outdoor wigski rozsyt Tolerancja strumlsnla Syistinege +-7%
Staty strumlef $wietiny Mo Poczatikowa spremmosé opravyy LED 67.0 Imav
Liczba produktéw na Jaden wytgeznlk nedprgdowy 32 Poczgtkowy skorelowana Temperatura baraowa 4000 K
Oznaczenle RoHS RoHS mark Poczgtkowy Wspdlezynnlk oddavanls barw 70
LED englne type LED Porzgtkowa chromatycznod (0.367, 0,396) SDCM <3
Product Famlly Cods BEPE21 [ DecoScens LED Accent] Poczetkowa moc poblsrana 28 W
Toleracla 22ycla mocy +-10%

Dane techniczne oéwietlenia

Wepdiczynnlk Svetta emitovanage w géma 0.03 Wydajnoéd wraz z uplywem czasu (zgodna z normami IEC)

péiprzestrzen Wiskanlk ayvarynosel zasllacza przy 5000 h 0.05 %

Standardowy ket nachvienla przy montedu = Okras yiaschwe| sksploatac)l LSOB10 100000 h

bezposradnlo na stuple

Standardowy kgt nachylenla przmontezu na - Warunki dotyczace zastosowan

wyslagnlku Zakres temparatury otoczarila -20 do +35°C
Srednla temperatura otoczenla 25 °C

Eksploatacja i polaczenie slekiryczne Maksymalny poziom clemnlenia Nie dotyczy

Napletle we|Sclowe 100-277

Czestotivoss welSclowa 50 do 60 Hz Dane techniczne produktu

Prad rozruchowy /A Petny kod produktu 871529141878800

Czas rozmchu 0.35 ms Nezwa produktu na zamdwieniu BBP621 15xLED-HBMW I NB GC GR

Wepdtczynnlk moey (MIn) 0.8 RMR

EANAIPC - Produkt

8715291418788

Sterownild | zmiana nateZenia strumienia $wietinego

Kod zamdwienia

41878800

Funkga sdemnlania brak Numerator - Liczba sztuk w opakoweniu paczee 1

Numerator — Liczha paczek w opakowaniu 1
Mechanika i korpus zewngtrznym
Meaterlat obudowy Aluminium Materat Nr (12NC) 910403947512
Materlat odbiyénika - Waga natto (szt.) 7,500 kg
Moateriat optykl PC

Materiat pokrywy optycznel/soczewkl

Szkio hartowane

Materlat mecowanla

Steel
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