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1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

Dobudowa o$wietlenia za stawem, dobudowa instalacji monitoringu w parku miejskim w
Piasecznie.
Sie¢ elektroenergetyczna o napigciu znamionowym do 1 kV

1.2 Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem robot budowlanych jest:
Wykonanie robot branzy elektryczne;.

KOD CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen o$wietlenia drogowego

Zakres robot budowlanych obejmuje:
Projekt obejmuje swym zakresem budowg: kabla o§wietleniowego, stupéw z oprawami
oswietleniowymi, instalacji monitoringu.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, STWiOR 1 poleceniami inwestora nadzoru.

Dokumentacja projektowa, STWiOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inspektora
nadzoru wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich s3 obowigzujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek przy udziale nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow (
ewentualnie zgodnie z decyzja nadzoru autorskiego)

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
i STWiOR.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiOR bede uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu
tolerancji. W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWiOR 1 wplynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.
1.3.1. Prace towarzyszace
nie dotyczy

1.3.2. Prace tymczasowe
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nie dotyczy
1.4 Niezbedne informacje o terenie budowy w zakresie:
1.4.1. Organizacja rob6t budowlanych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentacji umowy przekaze wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet STWiOR.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t ( do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inspektora nadzoru).

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i1 pojazdach.

Materiaty latwopalne begdg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

1.4.2 Zabezpieczenia interesow 0sob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi 1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wladcicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot wykonawca bedzie:
1. Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1. Lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopoéw 1 drog dojazdowych
2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
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- mozliwos$ci powstania pozaru

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczonego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robo6t ich
szkodliwos$¢ zanika ( np.: materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wilasciwych organow
administracji panstwowe;j.

Jezeli wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje poniesie
zamawiajacy.

1.4.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spekniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie w cenie umowne;.

1.4.5 Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zabezpieczenie dla potrzeb budowy lezy po stronie Wykonawcy. Zaplecze wyznaczone w
pasie drogowym wymaga uzyskania niezbednych uzgodnien w formie projektu czasowe;j
organizacji ruchu. Zaplecze wyznaczone poza pasem drogowym wymaga zgody wiasciciela
terenu. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie w cenie umownej.

1.4.6 Warunkéw dotyczacych organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty itp.
zapewniajace w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajagce bedg akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
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Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwieSci przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

Roboty nalezy oznakowaé zgodnie z:

Ustawg ,,Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 r. ( Dz. U. Nr 98 poz. 602 z dnia
19 sierpnia 1997 r. — z pdZniejszymi zmianami)

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem.

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdélowych
warunkow technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z dnia
23 grudnia 2003 r. — z pdzniejszymi zmianami)

1.4.7 Ogrodzenia
nie dotyczy
1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni

Sposéb zabezpieczenia jezdni 1 chodnikow okresli tymczasowa organizacja ruchu.
Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne od
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne
obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie
terenu budowy 1 wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inspektora nadzoru.

1.5 Okreslenia podstawowe, zawierajace definicje¢ pojec i okreslen nigdzie wczesniej
nie zdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego
rozumienia zapisow dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonywania i odbioru robot budowlanych.

Nie dotyczy

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH.
( oraz niezb¢dne wymagania zwiazane z ich przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, skladowaniem i kontrola jakoSci poszczegélne wymagania
odnosi si¢ do postanowien norm)

2.1 Materialy podstawowe

Materialtami podstawowymi stosowanymi przy wykonaniu o$wietlenia wg niniejsze]
STWIiOR sa:
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LP NAZWA MATERIALU JEDN. MIARY ILOSC
1 Stup SAL-R1anodowany szt 10
2 | Oprawa OW LED klosz szyszka biata szt 10
3 Fundament B-60 szt 10
4 | Tabliczka bezpiecznikowa TB-1 z wktadka topikowsa szt 100
5 | Kabel YAKXS 4x25mm? trasa m 254
6 |Kabel YKXS 3x4mm? trasa m 236
7 Rura ostonowa @75 m 254
8 Tasma FeZN 25x4 m 254
9 Mikrokable $§wiattowodowe MI-MKA-5,8 trasa m 236
10 | Rura ostonowa RHDPE ©50/4,4 m 236
11 | Kamera stacjonarna szt 7
12 | konwenter szt 7
13 | Zasilacz DC 12V szt 7
14 | Puszka IP65 szt 7
15 | Materialty pomocnicze Wg potrzeb

2.2 Materialy
2.2.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy o$wietleniowe zastosowa¢ fundamentéw prefabrykowanych wedtug ustalen
dokumentacji projektowej. Nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne, zgodnie z
»Instrukcjg zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych”. Sktadowanie
prefabrykatéw powinno odbywac si¢ na wyrOwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.2.2. Rury oslonowe i przepusty kablowe

Rury ostonowe kabli powinny by¢ wykonane z materiatéw niepalnych, z tworzyw
sztucznych, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku
elektrycznego.

Whnetrza $cianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygladzajacg ich
powierzchnie dla ulatwienia przesuwania si¢ kabli.

Zastosowac¢ rury HDPE @ 75, @ 110. Rury przechowywa¢ na utwardzonym placu, w nie
nastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.2.3. Kable

Zastosowac kable miedziane, w izolacji z polietylenu usieciowanego. Przekroje kabli wg
ustalen dokumentacji projektowe;.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.2.4. Zrédta $wiatta i oprawy

Oprawa OW LED. Oprawa przeznaczona do oswietlania ciggéw komunikacyjnych, parkow,
alei, skwerow, parkingdéw oraz dzielnic mieszkalnych. Oprawa przeznaczona do montazu na
wysiegniku/kinkietach aluminiowych z zakofczeniem fi42 w dol. Podstawa oprawy
zbudowana z aluminium, odlew ci$nieniowy malowany proszkowymi farbami poliestrowymi
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na kolor czarny, obudowa-poliamid, daszek-uksztaltowana blacha aluminiowa calo$¢ w
kolorze czarnym, klosz wykonany z PMMA odporny na dziatanie ultrafioletu, szyszka biata.
Oprawa wyposazona w 1 diod¢. Modut LED posiada wymienny wktad zawierajacy zrdodto
Swiatta, radiator oraz zasilacz. Oprawa o stopniu ochrony IP 65. Moc catkowita oprawy max
48W strumien $wietlny oprawy min 5000 Im temperatura barwowa s$wiatta 4000K .
Zywotno$¢ diod LED minimum 50 000 godzin.  Oprawa przystosowana do pracy w
temperaturach od -40 stopni C do +40 stopni C gwarancja producenta na oprawe minimum 5
lat. W oprawie powinien by¢ zainstalowany zasilacz wyposazony w niezbedne
zabezpieczenia: przepigciowe, zwarciowe oraz zabezpieczenie chronigce diody LED
zamontowane w oprawie przed przegrzaniem. Oprawy muszg posiada¢ deklaracje zgodnos$ci
CE producenta. Oprawy powinny by¢ dostarczone wraz z ocynkowanymi elementami
mocujacymi i by¢ gotowe do dziatania i montazu.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz —5C
1 wilgotnos$ci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% 1 w przystosowanych do nich
opakowaniach .

2.2.5. Stupy o$wietleniowe , wysiggniki.

Stup aluminiowy SAL-R1. Stupy aluminiowy, cylindrycznie stozkowy, jednoelementowy z
pojedynczym wysiggnikiem spawanym, ozdobnym o zakonczeniu fi42mm o catkowitej
wysokosci 6 m, anodowany na kolor grafitowy.

Srednica stupa przy podstawie fi 146 mm. Podstawa stupa o wymiarach 320 x 320, rozstaw
srub 250mm x 250mm. Podstawa stupa wykonana z blachy aluminiowej o grubosci
minimum 10mm, co zapewnia stabilno$¢ calej konstrukeji. Na wysokos$ci 0,6m wneka
stupowa o wym. 400x 95mm wyposazona w szyn¢ stuzaca do zamontowania tabliczki
bezpiecznikowej. Wysiggniki montowane jednostronnie i dwustronnie.

Stup 1 wysiegniki powinien by¢ zabezpieczony technologia anodowania. Powloka anodowa
ma by¢ integralnie zwigzana z podtozem, dzigki czemu nie ma mozliwosci jej zluszczania
odpryskiwania czy rozwarstwiania przez caly okres uzytkowania stupa. Minimalna grubo$¢
anody to 20 mikron, Grubo$¢ $cianki stupa 4,2 mm. Ze wzgledu na niekorzystne dziatania
zwiazkow soli 1 amoniakow, a takze zeby zapobiec mechanicznym uszkodzeniom wszystkie
stupy powinny w dolnej czesci, zosta¢ fabrycznie zabezpieczone elastomerem
poliuretanowym pod kolor stupa, do wysokosci 350mm. Waga stupa do 35kg umozliwia
transport bez uzycia sprzgtu specjalistycznego. Stup winien posiada¢ deklaracje zgodnosci
WE sygnowang znakiem CE, wystawiong przez producenta. Do wyposazenia dotgczona ma
by¢ tabliczka bezpiecznikowa typu TB-1/TB2 z wktadka topikowa oraz nie rdzewiejacy
komplet elementéw ztacznych stupa (nakretki, podktadki, ostony na nakretki z tworzywa
sztucznego zgodnego z kolorem stupa, kluczyk imbusowy). Dodatkowo kazdy stup ma zostac¢
dostarczony na inwestycje w zabezpieczeniu rekawem materiatowym, usuwanym po
zamontowaniu stupa, co wplywa na minimalizowanie uszkodzen w trakcie trwania inwestycji.

Stupy powinny przenies¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia opraw 1 wysiegnikow oraz
parcia wiatru dla I strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E-05100.

Sktadowanie stupéw oswietleniowych na placu budowy, powinno by¢ na wyréwnanym
podtozu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna migkkiego.

2.2.6. Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczk¢ bezpiecznikowo-zaciskowa nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowac zlacze stupowe TB1/TB2.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETUI MASZYN NIEZBEDNYCH LUB
ZALECANYCH O WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.

3.1 Sprzet do wykonania robot budowlanych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot budowlanych winien wykaza¢ sig
mozliwos$cig korzystania z nast¢pujacych maszyn 1 sprzetu gwarantujacych wiasciwg jakosé
robot:

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego z platforma i balkonem

- spawarki transformatorowej do 500A,
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét.
Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot. Liczba 1 wydajnos¢
sprzetu gwarantowaé bedzie przeprowadzenie robdt, zgodni z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, STWiOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Transport materialow.

Wykonawca winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacych $rodkow
transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy do przewozenia kabli

- przyczepy do przewozenia shupow
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniata prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w
terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na
osie mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

(z podaniem sposobu wykonczenia poszczegélnych elementéow tolerancji
wymiarowych, szczegolow technologicznych oraz niezbe¢dne informacje dotyczace
odcinkéw robot budowlanych, przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne).
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami STWiOR, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okre§lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez nadzor autorski oraz Inspektora
Nadzoru.

Nastepstwo jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie nadzoér autorski oraz Inspektor
Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementow
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w STWiOR, a takze w aktualnych normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materiatlow, dos§wiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.1 Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci
wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod fundamenty prefabrykowane wykopy wykonywacé recznie. Wykopy powinny by¢
wykonane bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu. Wykop rowka pod kabel
powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Prace ziemne w poblizu miejsc kolizji z rurociggami drenarskimi prowadzi¢ recznie z
zachowaniem szczegdlnej ostroznos$ci po uprzednim sprawdzeniu w terenie usytuowanie
rurociggdédw melioracyjnych.

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny
by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np.
darniny, korzeni, odpadkow). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm
1 zaggszczac ubijakami r¢cznymi lub zageszczarka wibracyjna. Wskaznik zaggszczenia gruntu
powinien wynosi¢ 0,95 wedlug BN77/8931-12. Zaggszczenie nalezy wykonywacé w taki
sposob aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowac¢ w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.2. Montaz. fundamentow prefabrykowanych
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Montaz fundamentéw nalezy wykonac¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;.

Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 cm warstwie betonu B 10
lub zageszczonego zwiru. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek 1 poziom gornej powierzchni, do ktorej
przytwierdzona jest ptyta mocujaca.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczy¢ 1:1500, z dopuszczalng tolerancja rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie
fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z doktadnoscig + 10 cm.

5.3. Montaz. stupow

Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem na uprzednio przygotowanych fundamentach.

Odchylka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza ni. 0,001 wysokosci
stupa.

Stup nalezy ustawia¢ tak, aby jego wneka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy jego
braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna by¢ potozona nizej
niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.4. Montaz. wysiggnikow

Wysiggniki nalezy montowac na stupach stojacych przy pomocy dzwigu i samochodu z
balkonem. Zaleca si¢ ustawianie pionu wysiggnika przy obcigzeniu go oprawg lub ci¢zarem
réwnym ci¢zarowi oprawy.

Wysiggniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnoscig & 2 stopnie do osi
jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest w tuku. Nalezy dazy¢, aby czesci
ukos$ne wysiegnikéw znajdowaty si¢ w jednej ptaszczyznie réwnoleglej do powierzchni
o$wietlanej jezdni.

5.5. Montaz. opraw

Montaz opraw na wysiggnikach nalezy wykonywac¢ przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).

Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnig¢ciu przewodow zasilajacych do stupow i
wysiegnikoéw. Nalezy stosowac przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zytami
miedzianymi o przekroju zyly nie mniejszym niz. 2,5 mm2. Od tabliczki bezpiecznikowej do
kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ przewod dwuprzewodowy. Oprawy nalezy mocowac na
wysiegnikach w sposdb wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich
przewodow zasilajacych i ustawieniu ich w potozenie pracy. Oprawy powinny by¢ mocowane
w sposéb trwaly, aby nie zmieniaty swego potozenia pod wplywem warunkéw
atmosferycznych 1 parcia wiatru dla I strefy wiatrowe;.

5.6. Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie
kabli powinno by¢ zgodne z normg SEP-E 004.

Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli nie powinna by¢
mniejsza ni. 0oC.
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Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia
powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy ni. 10-krotna zewngetrzna jego $rednica.
Kable nalezy uktada¢ w rurach ostonowych na catej dtugosci trasy, na giebokosci 0,7 m z
doktadnosciag = 5 cm na warstwie piasku o grubosci 10 cm z przykryciem réwnie. 10 cm
warstwg piasku, a nastgpnie warstwg gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm. Jako
ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtuz calej trasy, co najmniej 25 cm nad
kablem, nalezy uktadac foli¢ koloru niebieskiego szerokosci 20 cm. Przy skrzyzowaniu z
innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepustach
kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢ do ich wnetrza
wody i przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzyzowan kabli z istniejagcymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca si¢
wykonywanie przepustow kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujac po jednym
przepuscie rezerwowym na kazdym skrzyzowaniu. Na kabel zatozy¢ plastikowe opaski
kablowe, na ktorych nalezy poda¢: typ kabla, przeznaczenie, uzytkownika, rok budowy, trasg.
Opaski zaktada¢ na wejsciu 1 wyjsciu kabla z rury ostonowej i w stupie os§wietleniowym.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji poszczeg6lnych odcinkow
kabla induktorem o napi¢ciu nie mniejszym ni. 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢
mniejsza niz 20 MQ/m.

5.7. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j

Dla projektowanej linii o$wietlenia ulicznego, jako system ochrony przeciw porazeniowej
projektuje si¢ samoczynne wylgczenie zasilania. Projektuje si¢ uziom wykonany z
ptaskownika FeZn 30x4 utozony we wspdlnym wykopie z kablem o§wietleniowym. Bednarke
zakopa¢ w dnie rowu kablowego na gltgbokosci co najmniej 10cm i1 potaczy¢ z uziomem szaf
oraz z  zaciskami ochronnymi projektowanych stupéw oswietleniowych 1 zaciskiem
ochronnym oprawy o$wietleniowej. Przy stlupach koncowych pograzy¢ uziomy pionowe
pomiedziowane fi 17,2/6-12m.

Potaczenia nalezy realizowa¢ wykorzystujac zaciski $rubowe stanowigce wyposazenie
fabryczne, a w przypadku ich braku stosowaé obejmy i ztaczki zaktadane na elementach
przytaczonych do uktadu uziomowego w sposdb zapewniajacy pewne galwaniczne potaczenie
z elementem objetym ochrona.

W przypadku stosowania polagczen miedz — zelazo, w miejscu polgczenia zastosowac
przektadki bimetaliczne.

Po wykonaniu prac montazowych przeprowadzi¢ badania instalacji: pomiary rezystancji
izolacji kabli 1 ochrony przeciwporazeniowe;.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ
ODBIOREM WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$¢ materiatow. Wykonawca
zapewnia odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i STWiOR.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali, jaki
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zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi wykonawca.

6.1. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $§cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 STWiOR. Po zasypaniu fundamentéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zageszczenia gruntu wg p. 5.1 oraz sprawdzi¢ sposob usuni¢cia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.2. Fundamenty

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie ksztaltu i wymiardéw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymatosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie i rzedne posadowienia.

6.3. Oprawy i stupy oswietleniowe

Elementy opraw i stupow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows.

Oprawy i stupy o$§wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:
- doktadnosci ustawienia pionowego stupow,

- prawidlowos$ci ustawienia wysiggnika i opraw wzgledem osi o§wietlanej jezdni,

- jakosci potaczen kabli 1 przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na
zaciskach oprawy,

- jakosci potaczen srubowych stupow, wysiegnikow i opraw,

- stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

6.4. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
pomiary:

- glebokosci zakopania kabla,

- grubosci podsypki piaskowej nad i1 pod kablem,

- odleglosci folii ochronnej od kabla,

- rezystancji izolacji i cigglosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10 m budowane;j linii kablowej, za wyjatkiem pomiaréw
rezystancji i ciggtosci zyl kabla, ktore nalezy wykonywa¢ dla kazdego odcinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.6. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar gitebokosci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan potaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik
zageszczenia 1 rozplantowanie gruntu.

Pomiary glebokosci utozenia bednarki nalezy wykonywaé co 10 m, przy czym bednarka
powinna by¢ zakopana w tym samym wykopie , w ktorym utozono kabel. Bednarke zakopac
w dnie rowu kablowego na glgbokos$ci co najmniej 10cm.
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Wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w punkcie
5.1

Po wykonaniu instalacji o§wietleniowej nalezy pomierzy¢ rezystancj¢ uziemienia.
Wszystkie wyniki pomiarow nalezy zamies$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony
przeciwporazeniowej.

6.7. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie speiniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
STWiOR i dokumentacji projektowej zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone.
Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien STWiOR i
dokumentacji projektowej zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty polegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi ostatecznemu

¢) odbiorowi po okresie rekojmi za wady

7.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosSci
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza kierownik budowy wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym bezzwlocznym powiadomieniem na pismie Inspektora Nadzoru.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i1 pisemnym powiadomieniu o tym fakcie inspektora
Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentoéw zawierajacych komplet badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiOR i uprzednimi ustaleniami.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- utozenie kabli

- utozenie bednarki

- ustawienie fundamentow

7.2. Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez kierownika budowy wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakonczenie robot i przyjecia dokumentdéw, o ktorych
mowa w pkt. 7.3. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
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Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéow, wynikow badan i
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowq 1
STWiOR.

W toku ostatecznego odbioru robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych
robot poprawkowych, robot uzupethiajacych lub robot wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowa powykonawcza

- dziennik budowy

- protokoty z pomiaréw ochrony przeciwporazeniowej, rezystancji uziemienia, rezystancji
1zolacji kabli

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla kabli

- certyfikat na znak bezpieczenstwa dla opraw, zrédet Swiatta

- karte katalogowa zastosowanych opraw os$wietleniowych, potwierdzajaca spetnienie
wymaganych parametrow.

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupeliajagce bedg zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i1 uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

7.4. Odbior po okresie rekojmi za wady

Odbidér po okresie rgkojmi za wady polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie rekojmi.
Odbidr po okresie rekojmi za wady bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w
uwzglednieniem zasad opisanym w pkt. 7.2 ,,0dbidr ostateczny robot”.

8. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nie dotyczy
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Roboty nalezy prowadzi¢ zgonie z przepisami prawa budowlanego, sztuka budowlang oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot elektrycznych.
Roboty nalezy oznakowa¢ zgodnie z:

- Ustawg ,, Prawo o ruchu drogowym” z dnia 20 czerwca 1997 roku ( Dz. U. Nr. 98 poz. 602
z dn. 19.08.1997 roku — z pdzniejszymi zmianami)
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 w sprawie szczegdlowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniu nadzoru nad tym zarzadzaniem
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie
szczegbtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych ora urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. Nr. 220
poz. 2181 z dnia 23.12.2003 roku)

10.1 Normy

EN 13201:2007 Oswietlenie drog

. PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosé
dtugotrwata przewodow.

BN-77/8931-12 Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu.

4. SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe

Projektowanie i budowa

N =

(98]

10.2 Inne dokumenty.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie

bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbidrkowych (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972)

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdét budowlano-montazowych — Cze$¢ V.
Instalacje elektryczne

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.
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