SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
452-12 MONTAZ ELEMENTOW WIND
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452 ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM KONSTRUKCJI OBIEKTU 452-12 MONTAZ ELEMENTOW
WIND

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét polegajgcych na montazu elementéw dzwigdw w zwigzku z remontem i przebudowg
budynku Starej Plebanii w parafii pw. Sw. Anny w Piasecznie wraz ze zmiang sposobu uzytkowania na
budynek muzealno-konferencyjny potozonej przy pl. Pitsudskiego 10 w Piasecznie na dziatce nr 19,
obreb 26.
Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamdéwien (CPV)
Grupa Klasa Kategoria Opis
45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz w zakresie inzynierii lgdowej i wodne;j.

45220000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i
inne podobne roboty specjalistyczne

45262400-5 Wznoszenie konstrukcji ze stali konstrukcyjne;j.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenie zamodwienia
i zawarcia umowy na wykonanie robét zawartych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okredlenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej s zgodne z
obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z montazem dzwigu osobowego, dZzwigu towarowego oraz schodéw ruchomych.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacija
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogdlne

Dzwig wedtug zalecen wybranego producenta (zgodnie z wyspecyfikowaniem i danymi w projekcie).
Urzadzenia uzyte do realizacji instalacji wind, dZzwigéw oraz schoddw ruchomych musi by¢ fabrycznie
nowe oraz zgodne z normami. Podlegajg akceptacji Architekta i winny posiada¢ odpowiednie znaki
jakosci.

Generalny Wykonawca odpowiedzialny za niniejszg Pozycje Robdt winien przedtozy¢ do akceptacji
Inwestora lub jego przedstawiciela prébki materiatéw i urzadzen, ktérych znakéw handlowych nie
podano w dokumentacji umownej, jak rowniez materiatéw i urzadzen zwigzanych z estetyka
instalacji.

Prébki i dokumenty pozostang do dyspozycji Inwestora.
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Wszelkie elementy widoczne takie jak: przyciski do przywotania, przyciski odsytajgce w kabinie,
wskazniki $wietlne, wykfadzina kabiny, itd. bedg posiadaty proébki.

2.2.  Materiaty potrzebne do wykonania roboét

DZwig osobowy

Winda przystosowana do przewozu oséb niepetnosprawnych i towardw, z drzwiami centralnymi-
parametry techniczne zgodnie z opisem technicznym.

Inwestor w porozumieniu z stownym projektantem dopuszcza uzycie do budowy przez Wykonawce
materiatdw innych producentéw niz sugerowani pod warunkiem, iz jakosciowo nie mogg by¢ gorsze
od wymienionych oraz spetnia¢ warunki zgodnie z Ustawa o wyrobach budowlanych z 16.05.2004r.
(Dz. U. 2 2004r. nr 92 poz. 881)

3.  SPRZET

Sprzet wg instrukcji obstugi producenta.

4. TRANSPORT

Materiaty i elementy muszg by¢ przewozone $srodkami transportu wg instrukcji producenta.

5.  WYKONANIE ROBOT

Montaz wykonac scisle wg. instrukcji oraz zgodnie z PW. Montazu dokonaé powinna firma polecona
przez producenta lub posiadajgca odpowiednig autoryzacje dostawcy urzadzenia. Montaz i instalacje
sprzetu nalezy realizowac zgodnie z prawidtami rzemiosta technicznego, przestrzegajac jednoczesnie
ewentualnych wymagan szczegdlnych odnoszgcych sie do tego sprzetu, dotyczgcych w szczegdlnosci
zagrozen mechanicznych, zapylenia i korozji. Wszystkie elementy metalowe dostarczone w ramach
niniejszej Pozycji Robét beda zabezpieczone antykorozyjnie zgodnie z wytycznymi producenta.
Gwarancie.

Gwarancja jakosci materiatéw i podzespotow.

Wszystkie podzespoty, aparaty i urzadzenia dostarczone przez Generalnego Wykonawce objete sg
gwarancjg na wady wykonania na okres 2 lat liczgc od daty podpisania protokdétu zdawczo-
odbiorczego. Gwarancja ta nie obejmuje zuzycia naturalnego oraz uszkodzen, wynikajgcych z
niewtasciwego manewru, nieprawidtowego uzycia danego urzadzenia czy z nieprzestrzegania
instrukcji obstugi.

Gwarancja prawidtowej pracy

Instalacja bedzie objeta gwarancjg prawidtowej pracy przez okres 1 roku, liczac od daty wigczenia do
normalnej eksploatacji, po odbiorze. W okresie tym Inwestor ma prawo wykonaé nowg serie probt,
ktore uzna za konieczne - zawiadamiajgc przed tym Generalnego Wykonawce robét z odpowiednim
wyprzedzeniem. W konsekwencji tych préb, Generalny Wykonawca bedzie zobowigzany dokonac
usuniecia wszelkich wad funkcjonowania urzadzen, niezaleznie od ich rodzaju - w ramach
odpowiedzialnosci gwarancyjne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonanie robét przeprowadzi¢ zgodnie z SST i PW.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 kpi wykonanego dzwigu.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét zwigzanych z montazem elementéw wind podano w OST
,Wymagania ogélne: pkt 7.

Sprawdzeniu podlegaja:

Generalny Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia niezbednych proéb i weryfikacji w
obecnosci Inwestora i Architekta.

Do zadan Generalnego Wykonawcy nalezy zapewnienie energii elektrycznej potrzebnej do
przeprowadzenia prob.

Wszystkie préby kontrolne i préby prawidtowego dziatania bedzie wykonane na koszt i
odpowiedzialno$¢ Generalnego Wykonawcy.

Szczegdtowy program prob zostanie opracowany przez Generalnego Wykonawce i przedtozony do (
akceptacji Architektowi, ktéry wyznaczy date przeprowadzenia prob.

Ponadto, na zagdanie Generalnego Wykonawcy, wszystkie urzgdzenia przejdg przez procedure
odbioru na placu budowy, przed montazem.

Kontrole i préoby przeprowadzane w trakcie przekazywania instalacji do uzytku winny obejmowac
miedzy innymi:

8.2.  Odbiodr urzadzen na placu budowy, przed montazem

- Badanie instalacji oraz sprawdzanie ich zgodnosci z niniejszym kosztorysem, planami oraz
obowigzujgcymi normami.

- Po przeprowadzeniu poétgodzinnej préby statycznej na przecigzenie, nie powinno wystgpic
zadne znieksztatcenie szczgtkowe.

- Po przeprowadzeniu préby dziatania chwytaczy z kabing w czasie swobodnego spadania przy
obcigzeniu nominalnym, prowadniki nie powinny wykazywac jakiegokolwiek znieksztatcenia
trwatego, a kabina i inne elementy dzwigu nie mogg wykazywac zadnych uszkodzen.

- Rdznica miedzy czasem jazdy w gére kabiny z obcigzeniem nominalnym miedzy poziomami
kranncowymi, wtgcznie z czasem rozruchu i czasem hamowania, a czasem zjadu w doét nie
powinna przekracza¢ 5%.

- Srednia predko$¢ wynikajaca z ilorazu podwdjnej jazdy poprzedniej i sumy czaséw jazdy w
gbre i w dot nie powinna sie réznic¢ od predkosci nominalnej o wiecej niz 10%, przy tolerancji
napiecia zasilania 5 % w stosunku do wartosci nominalnej.

- Przyspieszenia i spowolnienia nie powinny przekracza¢ 5% w stosunku do wartosci
nominalne;j.

- Prdba z petnym obcigzeniem, w celu sprawdzenia wywazenia oraz pomiaru napiec i mocy
potrzebnych dojazdy w gére z obcigzeniem i w dét bez obcigzenia.

- Prdéba nagrzewania silnika, hamulca i przektadni redukcyjnej po godzinnym funkcjonowaniu, z
obcigzeniem 1/1 przez 10 minut, postojem na wszystkich poziomach w czasie jazdy w gore,
bez zatrzymywania sie przy jezdzie w dét, przeznaczajac 5 sek. na kazdy posto;j.
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- Proba zderzaka kraricowego, w celu sprawdzenia wolnej przestrzeni nad kabing wtedy, kiedy
przeciwciezar spoczywa na zderzaku, jak rdwniez nad przeciwciezarem, gdy kabina spoczywa
na zderzaku.

Pomiary zostang wykonane przy zderzakach catkowicie $cisnietych.

- Préby funkcjonowania automatycznych urzadzen blokujgcych drzwi przystankowych.
Sprawdzenie czy mozna otworzy¢ drzwi przystankowych doktadnie od momentu, kiedy
kabina zaczyna swdj bieg, lub tez od momentu, kiedy kabina wychodzi ze stref doktadnego
dostawiania. Ta préba bedzie powtdrzona przy pozostatych drzwiach przystankowych.

- Weryfikacja wszystkich elektrycznych urzadzen blokujgcych, przetgcznikdow oraz wytgcznikdw
krancowych i bocznikowych.

- Sprawdzanie izolacji silnikdw, hamulca i obwoddw sterowania catej instalacji.

- Sprawdzanie natezenia hatasu urzadzen oraz izolacji akustyczne;j:

- Koszty wszystkich przyrzgdéw pomiarowych potrzebnych do wykonania tych préb ponosi

- Generalny Wykonawca. Ten ostatni oddaje do dyspozycji Architekta celem przeprowadzenia
prob.

- Odbidr urzadzen bedzie mozliwy dopiero po zakoriczeniu préb i stwierdzeniu, ze sg one

- zadowalajace.

W wyniku odbioru nalezy:

- sporzadzic¢ czesciowy protokot odbioru robét

- dokonac wpisu do dziennika budowy

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robét daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac za
zgodne z wymaganiami SST i PW.

9.  PODSTAWA PtATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja montazu wind osobowych wybranego producenta.
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